Interface Control Document — СПО ПЦП
Настоящий документ определяет формальные интерфейсы СПО ПЦП в составе СПО ЦУОД. Документ предназначен для использования командами разработки и эксплуатации СПО ЦУОД и согласован с общей архитектурой СПО ЦУОД.
1. Назначение и область применения
[bookmark: _Hlk214823312]Документ описывает событийные и синхронные интерфейсы СПО ПЦП при взаимодействии с СПО ЦУОД. Физические аспекты наземного сегмента и бортовых систем не рассматриваются.
2. Роль СПО ПЦП в СПО ЦУОД
СПО ПЦП отвечает за комплексное долгосрочное, оперативное и текущее планирование съемки и доставки (сброса) целевой информации на наземные средства приема данных командно-приемных пунктов (далее - КПП) КС ДЗЗ (с учетом возможности использования ресурсов КПП для приема данных с КА, не входящих в состав КС ДЗЗ), а также средства приема потребителей.
3. Событийные интерфейсы Kafka
СПО ПЦП использует Kafka для приема заявок и связанных команд, а также для публикации результатов планирования и подтверждений. Все сообщения передаются по семантике at-least-once; потребители обязаны обеспечивать идемпотентную обработку.
	Kafka topic
	Producer
	Consumer
	Назначение
	Ключ
	Примечание

	pcp.request.task
	Поставщик/внешние системы
	СПО ПЦП
	Заявка на съемку.
	request.id (uuid)
	

	pcp.request.task.ack
	СПО ПЦП
	Потребители/внешние системы
	Подтверждение получения заявки на съемку.
	request.id (uuid)
	

	pcp.request.task.cancel
	Поставщик/внешние системы
	СПО ПЦП
	Отмена заявки на съемку.
	request.id (uuid)
	

	pcp.request.task.cancel.ack
	СПО ПЦП
	Потребители/внешние системы
	Подтверждение отмены заявки.
	request.id (uuid)
	

	pcp.slot.cover.task
	Поставщик/внешние системы
	СПО ПЦП
	Запрос на схему покрытия.
	request.id (uuid) (рекомендуется)
	

	pcp.slot.cover.ready
	СПО ПЦП
	Потребители/внешние системы
	Публикация схемы покрытия слотами.
	request.id (uuid) (рекомендуется)
	

	pcp.slot.cover.book
	Поставщик/внешние системы
	СПО ПЦП
	Запрос на бронирование слотов.
	request.id (uuid) (рекомендуется)
	

	pcp.slot.cover.ack
	СПО ПЦП
	Потребители/внешние системы
	Публикация подтверждения бронирования слотов.
	request.id (uuid) (рекомендуется)
	

	pcp.groundstation.change
	СПО УФОИ
	СПО ПЦП
	Подписка на факт изменения параметров земных станций; далее актуализация по REST.
	GroundStationChangedPayload
	

	pcp.spacecraft.nu.change
	СПО УОГ
	СПО ПЦП
	Подписка на факт изменения начальных условий КА; далее актуализация по REST.
	SpacecraftChangedPayload
	

	pcp.spacecraft.bls.change
	СПО УОГ
	СПО ПЦП
	Подписка на факт изменения блока состояния КА; далее актуализация по REST.
	SpacecraftChangedPayload
	



4. Артефакты планирования и результаты
СПО ПЦП формирует результаты планирования и публикует их в Kafka. Ключевые артефакты: схема покрытия (slot cover) и план работы КА. Публикуемые версии результатов должны быть неизменяемыми snapshot-объектами; при пересчёте публикуется новая версия.
5. Синхронные интерфейсы
5.1 Предоставление метеоданных по REST API
5.2 Приём заданий по REST API
Описание REST API приёма заявок приведено в контракте OpenAPI «API приема заявок» (файл: OpenAPIRequestPCP_v0.1.yaml).
Помимо приёма заявок через Kafka, СПО ПЦП поддерживает приём заявок (Request) по REST API. Интерфейс используется для синхронной регистрации и валидации заявок.
Описание REST API предоставления метеоданных приведено в контракте OpenAPI «Meteo Service API» (файл: OpenApiPKMeteo_v0.1.yaml).
СПО ПЦП предоставляет потребителям доступ к метеоданным по синхронному REST API. API предназначен для получения метеоданных по координатам (одна точка или список точек) в пределах доступного интервала прогноза.

6. Обработка ошибок и идемпотентность
Сообщения Kafka доставляются по семантике at-least-once. СПО ПЦП обеспечивает идемпотентную обработку входных сообщений на основе (event_id, event_type) из EventHeaders и ключей сущностей (request.id / stationId / spacecraftId). Повторная обработка одного и того же сообщения не должна приводить к дублированию артефактов или бронирований.
7. Трассируемость
Для трассировки событий рекомендуется использовать заголовки trace_id и correlation идентификаторы, а также фиксировать версию схемы (schema_version) в заголовках EventHeaders. Топики и события должны быть отражены в матрице интеграций (Kafka Topic Matrix) и в Event Flow диаграммах.
